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I CORPI RIGIDI E IL
MOTO DI ROTAZIONE
Velocità angolare media ω = Δα / Δt misurata con rad/s

Accelerazione angolare media α = Δω / Δt misurata con rad/s²



IL MOMENTO DI UNA FORZA
Momento della forza rispetto a 0

 M = r x F
Modulo del momento M = rF sen α

È la causa che provoca l'accelerazione angolare di un
corpo



CORPI RIGIDI IN
EQUILIBRIO

Condizioni di equilibrio di un corpo rigido

ƩF = 0   e   ƩM = 0
Un corpo rigido è in equilibrio quando sono nule sia la

risultante delle forze esterne sia la risultante dei
momenti delle forze esterne applicate al corpo



LA DINAMICA
ROTAZIONALE DI UN

CORPO RIGIDO 
Momento d'inerzia di un corpo formato da N particelle

rispetto a un asse di rotazione

I = m1 r² + … mN rN = Ʃmr²



PER IL SECONDO PRINCIPIO DELLA
DINAMICA

Ʃ M = I α
ENERGIA CINETICA ROTAZIONALE K DI

UN CORPO RIGIDO 

K = ½ I ω 



IL MOMENTO ANGOLARE E
LA SUA CONSERVAZIONE

Momento angolare L di un corpo rigido in rotazione attorno a un
asse fisso

L = I ω

Il momento angolare totale di un sistema si conserva,
cioè rimane costante, quando è nulla la somma dei

momenti delle forze esterne che aiscono sul sistema.


